AMBITO OCUPACIONAL

N El egresado de ingenierfa electromecanica

poseera habilidades de liderazgo y vision
emprendedora para la solucién y prevencion de
problemas, realizando innovaciones en los
sectores productivos y de servicios.
Desarrollando proyectos, administrando recursos
humanos, materiales y financieros de manera
optima.

S\ Conuna formacionintegral, sensible a su realidad,

responsable, participativo, con capacidad de
comunicacién y habilidad para la interaccién con
equipos interdisciplinarios; asi como aplicar los
conocimientos adquiridos para el analisis,
diagnostico, evaluacion y solucion de problemas
en las organizaciones. Utilizando las tecnologias
de vanguardia con vision de competitividad y
calidad.

OBJETIVO GENERAL DEL

PROGRAMA EDUCATIVO

Formar profesionistas de excelencia en
ingenieria electromecanica, con actitud
emprendedora, conliderazgo y capacidad de:
Analizar, diagnosticar, disefar, seleccionar,
instalar, administrar, mantener e innovar
sistemas electromecanicos, en forma eficiente,
segura y econémica. Considerando las normas
y estandares nacionales e internacionales para
fomentar el Desarrollo sustentable con plena
conciencia ética, humanistica y social

MISION:

Ser una unidad de educacion superior con
excelencia, y reconocimiento internacional que
forme con responsabilidad, profesionales
altamente capacitados que den respuesta a los
retos de nuestro entorno, comprometidos con
el cambio social

VISION:

Obtener un espiritu atento a las innovaciones
tecnoldgicasy ser participe del cambio social.

Formar ingenieros electromecanicos, con
pertinencia y equidad, comprometidos con el
desarrollo de nuestro entorno.

Ofrecer un servicio educativo, integral de alta
calidad, pararesolver las necesidades, afines de
los sectores productivos de bienes y servicios.
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OBJETIVOS EDUCATIVOS DEL LOS ATRIBUTOS DE LOS EGRESADOS DEL PROGRAMA EDUCATIVO

PRO GR AM A EDUC ATIVO El Ingeniero Electromecanico posee las competencias para analizar, El ingeniero electromecanico esta capacitado para participar en areas ~ Bombas hidraulicas: Calculos para la seleccion de una bomba, instalacion
modelar y resolver problemas de ingenieria, que le permiten disefiare  tales como: y mantenimiento.
S\ Instalacion: unidades comerciales, publicas, empresarial integrar procesos mecanicos y eléctricos, instalarlos y puesta en  Instalaciones eléctricas: unidades habitacionales, comerciales e  Sistemas neumaticos e hidraulicos de potencia: Disefiar procesos

con alta responsabilidad ética y social operacion, asi como resolver problemas relacionado con la industriales, naves industriales, centros deportivos, neumaticos e hidraulicos, automatizacion, plc.

manufactura desde laperspectiva del disefio mecanicoy suprocesode  gypestaciones eléctricas: Calculos de los transformadores, instalacion ~ Refrigeracién y aire acondicionado: Calculos de los paquetes de aire
fabricacion, disefiar e integrar procesos de automatizacion que y mantenimiento. acondicionado, seleccion de equipo, instalacion y mantenimiento.
cumpla}l con e e'specmcqcmnes e aseguramiento de cglndad Y Motores eléctricos: Calculos para la seleccion de motores eléctricos,  Ahorro de energia: Calculos para la eficiencia de la energia, asi como el
menindl Ui slipre el fnpraie soell, SEoRE instalacion y mantenimiento. seguimiento de las NOM para instalacion, disefio, mantenimiento.

Automatizacién y Robotica: Disefiar un proyecto de
Automatizaciéon aplicando sistemas eléctricos,
electroneumaticos o electrohidraulicos, elaborando
prototipo fisico o virtual, simulando situaciones reales,
relacionadas con soluciones en la industria.

Disefio: Disefiar, desarrollar y construir un prototipo
mecatrénico (fisico y/o virtual) con las caracteristicas
deseadas cumpliendo la normatividad correspondiente.

Manufactura por Computadora: Selecciona tipo de
material a utilizar para la manufactura de la pieza de

acuerdo al disefio. Aplicar las tolerancias dimensionales 1 2 3 4 5 6 7 8 9

y acabado. Determinar las trayectorias de maquinado de

la herramienta de acuerdo a la geometria del dibujo Flendamsanics d Matrolagla y Elactricidat y Andlisis de Cireuites Analisis do Circulios Maguinas Eldeiricas Inslatacion s Bistamas Edciricas Bubasiochans
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